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STRESZCZENIE: Uchwalona w 2007 r. Dyrektywa INSPIRE ma na celu doprowadzi¢ do
interoperacyjnosci zbiory i ustugi danych przestrzennych w krajach cztonkowskich Unii Europejskiej.
Do osiggnigcia zamierzonego celu niezbedne jest przeprowadzenie szeregu zmian prawnych,
organizacyjnych, technicznych w poszczegdlnych krajach. Jednym z wymagan nalezacych do sfery
technicznej jest dostosowanie infrastruktury danych, ktére beda udostgpnianie do opracowanych
specyfikacji danych. Specyfikacje danych sg lub zostang opublikowane dla kazdego tematu danych,
ktore zostaly okre$lone w zatacznikach do Dyrektywy INSPIRE.

"Fotogrametrycznymi" specyfikacjami sa dwie specyfikacje z zalacznika 2: uksztattowanie
terenu (Elevation) oraz sporzadzanie ortoobrazow (Ortolmagery). W rozporzadzeniu Ministra Spraw
Wewngetrznych i Administracji z dn. 3 listopada 2011 r. w sprawie baz danych dotyczacych
zobrazowan lotniczych i satelitarnych oraz ortofotomapy i numerycznego terenu (Rozporzadzenie,
2011) schemat aplikacyjny UML sktada si¢ 5 modeli (NMT - Numeryczny Model Terenu, Ortofoto,
Zobrazowania oraz dwdoch modeli pomocniczych). Specyfikacje danych tematow z zatacznika 2 nie
sg jeszcze ostateczne, ale nie nalezy przypuszczaé, ze przy dalszych pracach moga wystapi¢ jakies
rewolucyjne zmiany. W GUGIK zostata podjeta decyzja, ze w pierwszym kroku dostosowywania
polskich infrastruktur do wymogéw Dyrektywy INSPIRE bedzie opracowanie i uchwalenie
rozporzadzen, w sktad ktorych beda wchodzi¢ zharmonizowane i zintegrowane z normami ISO serii
19100 schematy aplikacyjne UML i GML.

Celem artykutu jest wykonanie analizy pordwnawczej schematow aplikacyjnych ze specyfikacji
danych INSPIRE oraz z rozporzadzenia "fotogrametrycznego". Jest to o tyle istotne, ze dane
udostepniane w ramach Dyrektywy INSPIRE powinny by¢ zgodne, co do struktury ze specyfikacjami
danych.

1. WSTEP

W Polsce obowigzywaty przez wiele lat instrukcje i wytyczne techniczne, w stosunku
do ktorych, byto zglaszanych duzo uwag i zastrzezen. Poczynajac od uwag o "wadliwym",
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z prawnego punktu widzenia sposobie wprowadzeniach ich w zycie (dotyczylo to
w gléwnej mierze wytycznych), po uwagi dotyczace przestarzatej postaci wielu zapiséw,
ktére nie uwzglednialy postgpu technologicznego. Na to nalozyly si¢ wymagania
Dyrektywy INSPIRE (Dyrektywa 2007) majacej na celu doprowadzenie do
interoperacyjnosci zbiorow i ustug danych przestrzennych.

Zgodnie z delegacja ustawowa (Ustawa, 2010) zostaly opracowane projekty
rozporzadzen (obecnie wickszo$¢ z nich jest juz przyjeta, opublikowana i obowigzuje)
Rady Ministrow lub odpowiedniego Ministra, ktore beda pozbawione wad instrukcji
i wytycznych. Do rozporzadzen (tam, gdzie to bylo uzasadnione) zostaly dotaczone
w postaci zatacznikow modele struktury baz danych (w postaci schematéw aplikacyjnych
UML oraz katalogow obiektow) oraz schematy aplikacyjne GML, bedace standardami
wymiany danych. W GUGIK zostala podj¢ta decyzja, ze dolaczone do rozprozadzen
modele beda czgsciowo wypetniaé zalecenia Dyrektywy INSPIRE, tzn. do ich utworzenia
zostata wykorzystana metoda modelowania pojeciowego, wystepuja w nich odwotania do
norm ISO serii 19100, modele zostaly zapisane w jezyku UML (Unified Modelling
Language). W celu ujednolicenia struktury publikowanych informacji zostaty opracowane
specyfikacje danych, w ktorych jest zdefiniowana struktura danych w postaci schematow
aplikacyjnych UML. Z polskich baz danych zostang "wydobyte" informacje, ktore zgodnie
z wytycznymi unijnymi maja zosta¢ udostgpnione w geoportalu i bgda one zapisane
w strukturze zgodnej ze struktura okres$long w specyfikacjach (spelnia w ten sposob
wymagania Dyrektywy ISNPIRE).

Specyfikacje zostaly podzielone na poszczegélne tematy danych (tematy sa
opublikowane w postaci trzech zalacznikéw do Dyrektywy). "Fotogrametrycznymi" sa
dwie specyfikacje: Ortholmagery (Ortholmagery, 2012) oraz Elevation (Elevation, 2012).
W artykule wykonane zostanie poréwnanie pomig¢dzy tymi specyfikacjami a schematem
aplikacyjnym UML bedacym zatacznikiem do rozporzadzenia "fotogrametrycznego"
(Rozporzadzenie, 2011). W rozporzadzeniu sg okreslone kwestie zwigzane z zakresem
informacyjnym, ktory bedzie gromadzony w bazach danych obejmujacych zobrazowania
lotnicze i satelitarne, ortofotomapy i numerycznego modelu terenu (NMT), organizacja,
trybem i standardami tworzenia, aktualizacji oraz udostgpniania wyzej wymienionych baz
danych.

2. KROTKA CHARAKTERYSTYKA POROWNYWANYCH MODELI

Schemat aplikacyjny bedacy zatacznikiem do rozporzadzenia (Rozporzadzenie, 2011)
sktada si¢ z 5 modeli. Dwa z nich s3 modelami pomocniczymi: "BazowyModelFoto"
i "Slowniki" (pomocniczy - nie oznacza mniej wazny). Na rysunku 1 jest pokazany
"BazowyModelFoto" sktadajacy si¢ z dwoch klas. Klasa "FOT Baza" jest klasg
podstawowa, od ktorej dziedzicza pozostate klasy w schemacie. Oznacza to, ze atrybuty
i relacje tej klasy sg tez atrybutami i relacjami pozostatych klas w innych modelach oraz, ze
te pozostate klasy wchodza w sklad zbioru danych przestrzennych, ktory jest
reprezentowany przez klas¢ "BT ZbiorDanychPrzestrzennych". W modelu "Slowniki" sg
zgromadzone klasy definiujace gldwnie typy atrybutdéw, m.in. rodzaje linii, punktow,
standardow ortofoto (grup ortofoto) czy NMT. Uklad pozostalych modeli jest bardzo
podobny - gléwne klasy modeli (np. dla modelu "Zobrazowanie" klasa
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"FOT_Zobrazowanie", a dla modelu "Ortofoto" klasa "FOT_Ortofotomapa") dziedzicza od
klasy "FOT Baza". Od tych klas gléwnych dziedzicza (czyli przejmuja ich atrybuty
i relacje) klasy definiujace poszczeg6lne obiekty, jak np. klasy z modelu "Zobrazowanie"
"FOT_ ZdjecieSatelitarne" i "FOT ZdjecieLotnicze", ktore sa polaczone relacjami
z nastegpnymi klasami szczegotowymi. Innymi stowy schemat aplikacyjny definiuje
o jakich obiektach (klasy), jakiego rodzaju informacje (atrybuty w klasach) beda
gromadzone w Centralnym Osrodku Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej. Tematy
w specyfikacjach danych zostaty ujete znacznie szerze;j.

Specyfikacje danych zawieraja modele infrastruktury danych przestrzennych dla
danego tematu. Dane te dokladnie w takiej strukturze kazdy z krajow cztonkowskich Unii
ma udostepnié. Zostalty powolane specjalne grupy robocze do opracowania specyfikacji dla
poszczegdlnych tematow skladajace si¢ z ekspertdow z roznych krajow unijnych. Krotko
zostang scharakteryzowane dwie z opracowywanych specyfikacji.

class Bazow yModelFoto J

«Feature Typen
FOT_Baza

niWnioskuOPrzyjDoZasobu :CharacterSting
dataPrzyjeciaDoZasobu :Date
niEwidencyjnyWZasobie :CharacterSting
dataWylaczeniaZZasobu :Date

«Voidable»

+ skalaZobrazowaniaZrodlowego :Integer

+ terenWielkoscPikselaZobrazZrod| Distance

wvoidable, property»
+ metadane :MD_Metadata

+ idlIP :BT_ldentyfikator

+ cyklZycia :BT_CyklZycialnfo

+ nrZgloszeniaPracyGeodKart :CharacterString «Feature Type»

+ dataWykZobrZrod| :Date [1.."] BT_ModelPodstawowy::

+ dataUtworzeniazbDanych :Date [1..7] sroro | BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
+ weryfikacjaJakosci :Boolean + idllP -BT_dentyfikator

+

+

+

+

Rys. 1. "BazowyModelFoto"

Schemat aplikacyjny dla tematu Elevation (Elevation, 2012) zawiera cztery modele
(rys. 2 - kazdy z modeli jest przedstawiony w postaci pakietu z listag nazw klas w nim si¢
znajdujacych). Tworey specyfikacji podzielili schemat aplikacyjny na modele opisujace
obiekty roznigce si¢ sposobem zapisu: model Vector Elements definiuje obiekty
zapisywane w postaci danych wektorowych, dane =zapisane w postaci obiektu
pokrywajacego caly obszar sg zdefiniowane w modelu Coverages, w postaci siatki TIN
w modelu TIN. Model bazowy pelni podobng rol¢ jak "BazowyModelFoto" dla polskiego
rozwigzania. Definiuje klasy podstawowe dla budowy kolejnych schematéw, w ktorych sg
juz definiowane klasy reprezentujace konkretne rodzaje obiektoéw. W modelu Base zostaty
zdefiniowane m.in. rézne typy danych pozwalajace okresli¢ czy model jest modelem terenu
- DTM (Digital Terrain Model), ktory reprezentuje powierzchni¢ ladu lub morza czy tez
model reprezentuje powierzchni¢ terenu lacznie z ro$linnoscia, obiektami trwale
zwigzanymi z terenem zbudowanymi przez cztowieka - DSM (Digital Surface Model). Inny
typ (ElevationPropertyTypeValue) pozwala zdefiniowal czy podana warto$¢ dotyczy
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wysokosci czy glebokosci. Klasa ElevationCRSReference shuzy do opisu uktadu
odniesienia dla podawanych warto$ci (wysokosci lub glebokosci). Pozostale modele
"korzystaja" z klas modelu Base.

class Elevation - EJ\-'erwieW/l

INSPIRE Dsta Spacification Elevation

«applicationSchemas
Elevation - Base

+ ElevationCRSRefarence
+ ElevationDataSet
«applicationSchemas + ElevationFeature
Elevation - Vector Elements = & = v TvoeYalue
’7 + ElevationPropertyTypeValue -
tevati ~
+ Braskl se ,,/ + ElevationReferance ~_
+ BreskLineTypeValue i i SJUHEDE‘_:YDEVEIU?. «applicationSchamas
e + VerticalCRS Identifier Elevation - TIN
= + ContourTypeW¥alue

+ DepthContour -"Iﬂ

+ ElevationLine |
|

+ ElevationFoint |

+ ElevationPointClassValue «applicationSchamas

+ EievationVectorObject Elevation - Coverages

+ |solatedAres

+ SpotDepth

+ SpotDepthType\alue
+ SpotHeight

+ SpotHeightTypeValue
+ VoidAres

+ ElevationGrdCoverage

|
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
,
+ ElevationTIN E
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
'
.
'
'
'
'
'
'
'
'

Rys. 2. Schemat aplikacyjny dla tematu Elevation w postaci diagramu pakietow

W modelu Vector Elements (rys. 3) zostaty zdefiniowane klasy reprezentujace punkty
(odpowiadajg im klasy ElevationPoint oraz dziedziczace od niej SpotHeight i SpotDepth),
linie (klasa ElevationLine i dziedziczace od niej ContourLine i DepthContour oraz klasa
BreakLine), czy powierzchnie (VoidArea - obszar, ktory wyznacza czg$¢ terenu, gdzie
model wysoko$ci jest nieznany z powodu braku danych wejsciowych - i IsolatedArea -
obszar, gdzie jest okreslony model terenu potozony wsrdd obszaréw, gdzie tego modelu
brak). W specyfikacji jest tez podana rekomendacja, ze zaleca si¢, tam gdzie to jest
mozliwe, operowanie gtéwnie danymi wektorowymi.

Pozostale dwa modele: Coverages i TIN sa modelami pozwalajacymi na opis
odpowiednio powierzchni o quasiciggtym pokryciu (tzn. dla podanych wspdtrzednych
ptaskich mozna okreslic wysoko§¢ lub glebokos$¢) ze zbiorem punktow pomiarowych
o znanych warto$ciach wysokosci lub glgbokosci w postaci regularnej siatki punktéw lub
powierzchni opisanej punktami w postaci nieregularnej siatki trojkatow.

Schemat aplikacyjny w specyfikacji danych Ortholmagery (Ortholmagery, 2012)
sktada si¢ z jednego modelu, w ktorym zostaly umieszczone wszystkie klasy (rys. 4).
Klasa podstawowa jest Ortoimagery, ktora jest definiowana jako obraz powierzchni ziemi
wykonany z satelity lub sensoréw znajdujacych si¢ na samolocie, ktoéry ma georeferencje.
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class ElevationVectorElements /

«featureType»
VoidArea

+ geometry :GM_Surface \b

«featureType»
ElevationVectorObject

«featureType»
IsolatedArea

+ localDepthDatum :ChartDatum [0..1]

+ propertyType :ElevationPropertyTypeValue
«voidable, lifeCycyleInfo»

+ beginLifespanVersion :DateTime

+ endLifespanVersion :DateTime

+ geometry :GM?Surface/v

«featureType»
StopLine

+ geometry :GM_Curve

«featureType»
BreakLine

+ geometry :GM_Curve

K| woidable»

+ manMadeBreak :Boolean

+ breaklineType :BreaklLineTypeValue

«featureType»
SpotElev ation

«voidable»
+ classification
+ ical

+ geometry :GM_Point
+ propertyValue :DirectPosition

«featureType»
ContourLine

:SpotElevationClassValue

+ spotElevation

:Geograph [0.1]
Type :SpotElevationTypeValue

+ geometry :GM_Curve

+ propertyValue :DirectPosition
«voidable»

+ contourLineType :ContourLineTypeValue
+ downRight :Boolean

{prpertyValueDim

{propertyValuelsReferredToVertical CRS}

constraints
ensionlsl}

Rys. 3. Fragment modelu ElevationVectorElements

class Orthoimagery-Ov erview /

«featureType»
Coverages (Base)::Coverage

+ metadata :Any [0..*]
+ rangeType :RecordType

«featureType»
MosaicElement

o
«featureType»
Coverages (Domain and Range):
CoverageByDomainAndRange

+
+
+

inspireld :ldentifier [0..1]
geometry :GM_MultiSurface
phenomenonTime :TM_Period

+ coverageFunction :CoverageFunctiol
+ domainSet :Any
+ rangeSet :Any [0..*] {ordered}

n [0..1]

+mosaicElement 0..*

«voidable»

constraints
{gridFunctionRequiresGridDomain}

«featureType»

OrthoimageryCov erage

+ inspireld :ldentifie

O
«featureType»

«voidable»

r

+ domainExtent :EX_Extent [1..*]
+ interpolationType :InterpolationMethodValue = nearestneighbor

+ footprint :GM_MultiSurface

constraints
{domainlsRectifiedGrid}

Cov erages (Domain and Range):]
RectifiedGridCov erage 4/

+ name :CharacterString [0..1]

+ phenomenonTime :TM_Period [0..1]
«voidable, lifeCycleInfo»

+ beginLifespanVersion :TM_Position
+ endLifespanVersion :TM_Position

+contributingOrthoimageCoverage

Rys. 4. Fragment modelu Orthoimagery-Overview ze specyfikacji Ortholmagery

261



Zenon Parzynski

Jak wida¢ z rysunku 4 dziedziczy ona atrybuty i ograniczenia z kilku klas (ma nie
tylko "swoich" osiem atrybutéw, ale takze 5 dodatkowych - odziedziczonych i dwa
ograniczenia). Klasa MosaicElement dostarcza informacji (m.in. o czasie i geometrii)
poszczegodlnych elementow, z ktorych ortoobraz si¢ sktada. Klasa MosaicElement jest klasa
abstrakcyjng i na oryginalnym modelu od niej dziedzicza klasy SingleMosaicElement
i AggregatedMosaicElement. Cze$¢ atrybutow jest wymagalna tzn. muszg zosta¢ w bazie
danych wypelnione warto$ciami (rys. 3 i 4). Sa to te atrybuty, ktorych liczno$¢ wynosi 1
(jest to licznos¢ standardowa i jako taka nie jest uwidaczniana na modelu. Innymi stowy
atrybuty maja liczno$¢ 1, gdy po nazwie typu - po prawej stronie - nie sg podane zadne
liczby). Cze$¢ atrybutdéw ma nadany stereotyp <<voidable>>, ktory oznacza, ze wartoécia
danego atrybut dla jakiego$ obiektu mozemy nie dysponowac.

3. POROWNANIE SCHEMATOW

Wymaganiem Dyrektywy INSPIRE jest, by dane udostepniane unijnej spotecznosci
mialy struktur¢ zdefiniowana w specyfikacjach danych dla poszczegélnych tematow.
Pytanie czy struktura danych ‘"polskiego" schematu aplikacyjnego umozliwia
opublikowanie w geoportalu wszystkich wymaganych przez specyfikacje danych, jest
pytaniem istotnym. Pozwoli na nie odpowiedzie¢ analiza poréwnawcza schematéw
aplikacyjnych, analiza bedzie "jednostronna", tzn. zostanie sprawdzone na ile "polski"
schemat jest zgodny ze schematami ze specyfikacji.

Schemat aplikacyjny, ktory zostal opublikowany w rozporzadzeniu (Rozporzadzenie,
2011) jest zintegrowany z miedzynarodowymi normami ISO serii 19100 dotyczacymi
informacji przestrzennej. Duzo z tych norm (44 norm z 49 opracowanych) zostato
przyjetych przez Europejska Organizacj¢ Standaryzacyjng stajagc si¢ przez to normami
europejskimi 1 cz¢$¢ z nich (41 norm) jest tez normami polskimi (stad przedrostki PN i EN
przed nazwami norm). Podobnie jest ze specyfikacjami danych - tez sa zintegrowane
z normami. Typami danych wykorzystywanymi w specyfikacjach i w schemacie
z rozporzadzenia sg m.in. GM_Point (norma PN-EN ISO 19107 Informacja geograficzna -
Schemat przestrzenny (ISO 19107, 2003; PN-EN ISO 19107, 2010)) do opisu geometrii
czy ze specyfikacji technicznej ISO 19103 Geographic Information - Conceptual schema
language (ISO/TS 19103, 2005) proste typy danych, jak np. Boolean (typ logiczny).

Poréwnajmy dla przyktadu dwie klasy - jedna z rozporzadzenia - ORT Ortofotomapa
- z klasg OrthoimageCoverage ze specyfikacji Orthoimagery. Na rysunku 5 jest
przedstawiona klasa OrthoimageryCoverage ze wszystkimi atrybutami oraz ograniczeniami
oraz klasa ORT Ortofotomapa wraz =z relacja dziedziczenia, co oznacza, ze
ORT _Ortofotomapa ma oprocz "swoich" atrybutow jeszcze 12 atrybutow klasy FOT Baza.
Atrybutom wersjonowania begin i endLifespanVersion u nas odpowiada atrybut cyklZycia
(sktada si¢ z dwoch czeSci poczatek i koniec wersji obiektu), atrybut idIIP jest
odpowiednikiem inspireld, z kolei metadata w polskiej wersji znajduje si¢ w klasie
BT ZbiorDanychPrzestrzennych (ortofotomapa jest zapisywana 1 przechowywana
w postaci takiego zbioru danych). Zasieg przestrzenny ortoobrazu opisuje atrybut
domainExtent, a zasieg danych w zbiorze - atrybut domainSet. W przypadku Polski sg
opracowane standardy dla numerycznego modelu terenu i ortofotomapy, ktoére w zaleznos$ci
od skali opracowania dziela je na sekcje, ktorych granice sg $cisle zdefiniowane. W tym
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przypadku zasigg ortofotomapy mozna okresli¢ na podstawie atrybutéw godlo oraz grupa
(atrybut grupa identyfikuje m.in. skale opracowania). Atrybutowi rangeType
(charakterystyka techniczna ortoobrazu informujaca m.in. o zakresach widma, w ktorych
zostal zarejestrowany) odpowiada atrybut grupa, czyli dane o standardzie ortofoto.
Standardy ortofotomapy definiujg tez dane opisywane przez covarageFunction (ogélne
dane dotyczace tworzenia siatki), rangeSet (atrybuty typu Integer dotaczane do kazdego
punktu siatki). Podobnie jest z pozostatymi klasami specyfikacji Orthoimagery.

class Ortl'lnimagery-OVErview/

«feature Types
OrthoimageryCowverage

inspireld :ldentifier

domainExtent (EX_BEdent [1..7]
interpolationType :InterpolationiethodValue
matadata Any [0..7]

rangeType RecordType

coverageFunction CoverageFunction [0..1]
domainSet Any

rangeSet Any [0..7] fordered]

L A I I

avoidablex

+ footprint :GM_Surface

+ name CharacterString [0..1]

+ phenomencnTime (TM_Pericd [0..1]
avoidable, lifeCyoylelnfon

+ beginLifespanVersion :ThM_Paosition
+ endlLifespanVWersion TWM_Positicn

constraints
IgridFuncticnRequiresGridDomain}
{domainsRecdtified Grid]}

class Ortofoto -~

aFeature Types aFeature Types
BazrowyModelFoto: ORT_Crtofotomapa
FOT_Baza
+ godlo CharacterString
+ blSrPolPunktu Distance
+ mpzestzenBarana CharacterString
+ grupa FOT_GrupaOrto
+ zbDanychOrto BT_ZbicrDanychPrzestrzennych

Rys. 5. Klasa OrthoimageryCoverage i klasa ORT_Ortofotomapa

Analogiczna sytuacja wystepuje w specyfikacji Elevation. Inne sa nazwy i rozklad
atrybutéw pomiedzy klasami, co jest oczywiste, ale zakres merytoryczny si¢ pokrywa.
Geometria dla linii (GM_Curve) w przypadku Elevation (rys. 3) w schemacie aplikacyjnym
bedacym zalacznikiem do rozporzadzenia nie zostaly tak dokladnie zdefiniowane. Jak
widac to na rysunku 6 kazdy rodzaj linii tworzy osobny zbidr danych przestrzennych, bez
definiowania jego struktury. Ten elastyczny sposéb pozwala m.in. bez konieczno$ci
nowelizacji rozporzadzenia dostosowaé struktur¢ zbiorow do nowych rozwigzan
technologicznych czy standaryzacyjnych. Z drugiej strony nie begdzie zadnego problemu
z dostosowaniem zapisu geometrii do wymagan specyfikacji, poniewaz geometri¢ linii

263



Zenon Parzynski

(bedac w zgodzie z normami ISO, a "polskie" schematy aplikacyjne s3) nie mozna inaczej
zapisa¢ jak w postaci GM_Curve lub klasy pochodne;.

class Slowniki /

«DataType»
FOT_Rodzaj Linii

liniaGrzbietuZlebu :BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
liniaSkarpUrwiskMurowOporowych :BT_ZbiorDanychPrzestrzennych

liniaCieku :BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
liniaWzdluzGranicObszOJednostajnymSpadku :BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
liniaWzdluzGranicObszWylaczonego :BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
liniaWwzdluzGranicObszPlanamego :BT_ZbiorDanychPrzestrzennych
liniaWarstwicZWysokoscia :BT_ZbiorDanychPrzestrzennych

+ o+ o+ o+ o+ o+ o+

Rys. 6. Klasa FOT RodzjaLinii

Brak jest tez w naszym rozwigzaniu takiego rodzajowego podziatu linii (rys.6) jaki
wystepuje w specyfikacji (rys.3). W rozporzadzeniu podziat jest bardziej szczegdtowy niz
w specyfikacji, ale taczac odpowiednie rodzaje mozna bedzie otrzymaé odpowiedniki
StopLine, BreakLine i ContourLine.

4. ZAKONCZENIE

Poréwnanie zostalo wykonane z wersja specyfikacji (wersja 3.0), ktora nie zostata
jeszcze ostatecznie przyjeta, wiec teoretycznie pewne zmiany moga jeszcze nastapic. Jesli
takie zmiany w wersji 3.0 nastgpig (a taka mozliwo$¢ jest mato prawdopodobna), to beda
one dotyczy¢ jaki§ szczegotow - glowny uklad zostanie niezmieniony. Mozna wigc
wycigga¢ ogoélne wnioski na podstawie wykonanej analizy dotyczace zgodno$ci lub nie
i w jakim zakresie ewentualna zgodnos$¢ wystapita.

Na tych bardzo niewielu przyktadach chodzito mi o pokazanie, ze pomimo tego, iz na
pierwszy rzut oka schemat "fotogrametryczny" z rozporzadzenia nie bardzo odpowiada
schematom ze specyfikacji, to po blizszym przyjrzeniu si¢ nalezy zmieni¢ zdanie.
W przypadku atrybutéw "wymagalnych", w duzej czes$ci takze tych ze stereotypem
<<voidable>>, wymagania wynikajace ze specyfikacji sa3 wypetnione. W polskich zbiorach
danych beda gromadzone informacje, ktéore majg zostaé, zgodnie z Dyrektywa ISNPIRE
udostepnione. Przed opublikowaniem danych w geoportalu trzeba bedzie je "przepisac" na
strukture ze specyfikacji, ale dysponujac odpowiednimi danymi jest to kwestia czysto
techniczna.

Takie bylo =zalozenie, ktére zostalo przyjete przed opracowaniem projektow
rozporzadzen, ze dostosowanie do wymagan i zalecen unijnych odbgdzie si¢ w dwoch
krokach. W pierwszym zostaly opracowane m.in. schematy aplikacyjne, w ktorych jest
zapisana struktura baz danych nam odpowiadajagca. Schematy te sa ze soba
zharmonizowane oraz zintegrowane z normami SO serii 19100. W drugim kroku nastapi
dostosowanie konkretnych danych do konkretnych struktur, czyli zapisanie wymaganej
czesci informacji do struktury zdefiniowanej w specyfikacjach danych. Nie wiem czy
w innych krajach postgpowano podobnie. Natomiast prawie na pewno moge stwierdzié, ze
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umieszczanie schematow aplikacyjnych UML, a zwlaszcza schematow GML w tresci
rozporzadzen jest naszym oryginalnym rozwigzaniem.

W artykule znalazly si¢ opisy kilku elementow z "elementarza" UML. Uznatem, ze
utatwi to zapoznanie si¢ z artykutem osobom, dla ktorych schematy aplikacyjne zapisane
w UML i sam UML ciagle sa nowoscig.
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CORRELATION OF THE APPLICATION SCHEMA
FROM THE "PHOTOGRAMMETRIC" REGULATION
WITH INSPIRE DATA SPECIFICATIONS

KEY WORDS: UML model for the PHOTO, INSPIRE data specification, INSPIRE Directive,
photogrammetric regulation

Summary

The INSPIRE Directive, which was passed in 2007, has the goal of making possible the
interoperability of the sets and services of spatial data in the European Union's member states.
Conducting the sequence of legal, organizational, technical changes in individual countries is
essential for achieving its planned purpose. One of the requirements for being included in a technical
sphere is an adaptation of the data's infrastructure for disclosing data in the specifications which have
been drawn up. Specifications of data are, or will be, published for every subject of data which have
been described in enclosures to the INSPIRE Directive.

Two specifications are "photogrammetric" specifications from attachment #2: Elevation and
Ortolmagery. In the Polish regulation, the UML application schema consists of 5 models (DTM,
Ortophoto, Picture and two support models). Specifications of given subjects from attachment #2
have not yet been finalized, but we can expect that no revolutionary changes will be made.
A decision had been taken in the Polish Head Office of Geodesy and Cartography, as a first
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step, will adapt "Polish" infrastructures to the requirements of the INSPIRE Directive. This will mean
drawing up and enacting future regulations which will access and apply the UML schemas which
have been harmonized and integrated with ISO standards of the 19100 series and GML.

The purpose of this article is to make a comparative analysis of application schemas of the
INSPIRE data specification and from the "photogrammetric" regulation. Given the INSPIRE
Directives which have been available, it is essential that the data should agree with specifications
given for the structures.
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