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BADANIE PRZYDATNOSCI ZDJEC LOTNICZYCH Z PROGRAMU
PHARE PL 9206 DO AKTUALIZACJI MAP W SKALI 1:10 000 | 1:5 000
Z ZASTOSOWANIEM SYSTEMU VSD

Streszczenie

Praca zawiera opisy badania dokladnosci sytuacyjne] aktualizowanych map ohszarow
uzytkowanych rolniczo. Pierwszy obszar obejmuje czesc zbiomika | Jeziorsko” na rzece Warcie
— aktualizowane byly mapy w skali 1:10 000. Drugi obszar obejmuje wies Bystizyca Olawska
— aktualizowana byta mapa 1:5 000.

1. Wprowadzenie

Kolorowe zdjecia w skali 1.26 000, ktérymi pokryta jest aktuainie Polska,
stanowig bogaty zbior informacji o terenie. Oprocz zasadniczego celu, dla ktérego
te zdjecia wykonano, ). dla celow aktualizacji map topograficznych w skali 1:10 000,
istnieje szereg innych potrzeb czerpania informacii z tych zdje¢. Sa to przede wszystkim
potrzeby  branzowe, ~w  kiorych  oprocz podstawowych | aktualnych
-fam topograficznych” wystepuja informacje tematyczne.

W prezentowanej pracy przedstawione zostang dwie rozne proby
wykorzystania tresci zawartych na zdjeciach lotniczych w skali 1:26 000. S3 to;

a. tworzenie mapy tematycznej w skali 1:10 000 czesci obszaru zbiornika | Jeziorsko™
b. aktualizacja mapy ewidencyjnej w skali 1:5 000 wsi Bystrzyca Otawska.

2. Tematyczna interpretacja kolorowych zdje¢ lotniczych w skali 1:26 000
dlatworzenia na osnowie mapy topograficznej w skali 1:10 000 mapy
zbiornika ,,Jeziorsko”

Dla obszaru trzech arkuszy map (111.443, 121221, 121.223), na ktdrych
w gminie Yarta przedstawiony byl przebieg rzeki Warty miedzy km 491 i km 504
— wedlug stanu na lata 1982-1986 nie znaiaz! sig projektowany | budowany w tym
czasie zbiornik retencyjny Jeziorsko” Zbiornik zostal oddany do eksploatacji jesienig
1986 1., a jego wymiary przy maksymalnym stanie wody wynosza do 16.5 km dlugosci i
od 1.8 do 3.0 km szerokosci. Zaistniala zatem potizeba aktualizacji map w zakresie linii



114 Archiwum Fotogrametrii, Kartografit i Teledetekeji, Vol 9, Olsztyn 1939

zalewowej | tresci zmienionych {budynki, granice lasow, przebieg drog), ktore znalazty
sie na zdjeciach tego obszaru z roku 1995.

Aktualizowany obszar znajduje sie na siedmiu zdjgciach (nr 3012-3018)
tworzacych 6 sterecgramow utozonych potudnikowo. Zdjecia zostaty zeskanowane
z rozdzielczoscig  907dpi skanerem PHOTOSCAN  TD firmy Zeiss/Intergraph,
co odpowiada wielkosci piksela na zdjgciu 0.028mm. Opracowanie cyfrowe zdjgc
przebiegalo w systemie Video Stereo Digitizer VSD-AGH wediug mozliwosci
programowych (orientacja wewnetrzna, wzajemna, bezwzgledna).

Do orientagji bezwzgledne] wykorzystano naturaine fotopunkty, ktdrych
wspdfrzedne zostaty pozyskane z oryginatow (na planszy) map w skali 1:1 000.

Niezaleznie od fotopunktéw sczytano wspoirzedne 143 punktow kontrolnycn
zmap 1:1 000 oraz 8 punktow kontrolnych z map 1:10 000. Dla 35 punktow z liczby
143 pozyskano wspofrizedne rowniez z operatow pomiarowych.

Na podstawie porownania wspohzednych punkiow kontrolnych dokonano
analizy doktadno$ci opracowanych map, co zestawiono w tabeli 1.

Tabela 1
Btedy obliczone na podstawie wspolrzednych pochodzacych
zmap 1:1 000 zmap 1:100001  z operatéwimap  z operatow i zdjed
zdjec zdjec 1:1 000

wterenie  wskali  wterenie  wskall  wterenle  wskali  w terenie  wskall

[m] mapy [m] mapy [m] mapy [m] mapy
1:10 000 1:.10 0G0 1:10 000 1:10 000

[mm] [mm] [mm] [mim]

Liczebnosc Ar= RS n=28 n=235 DESE 35

m, 1.48 0.15 210 0.2 0.50 0.05 1.20 0.12
my 1.38 0.14 2.00 0.20 0.49 0.05 1928 0.13
M 2.02 0.20 2,98 0.30 0.70 0.07 1.76 018

Z opracowanej analizy wynika, ze:

- Sredni blad polozenia  punktu obliczony na podstawie wspotrzednych
pochodzgcych z map w skali 1:1 000 i zdjec lotniczych wynosi £ 2.02 m;

- S$redni blad polozenia punkiu obliczony na  podstawie wspotrzednych
pochodzacych z map w skali 1:10 000 i zdjec lotniczych wynosi £ 2.98 m;

- $redni blad polozenia punktu obliczony na podstawie wspoirzednych
pochodzacych z operatdw pomiarowych oraz z map w skali 1:1 000 wynosi
£0.70m;

- Sredni blad polozenia punktu obliczony na  podstawie wspolrzednych
pochodzacych z operatow pomiarowych i zdjec lotniczych wynosi 176 m.

Tak wiec wspdlrzedne punktow czerpane z operatow pomiarowych i map
w skali 1:1 000 stanowig dobra osnowe do orientacji bezwzglednej stereogramow.
Takze mapy w skali 1:10 000 okazaty sie by¢ wystarczajgco dokiadne dla Zzapewnienia
srednich bledéw pofozenia punktow kontrolnych nie przekraczajacych + 0.3 mm w skal
mapy 1:10 000. Dotyczy to jednakze maloliczebnego zbioru osmiu punktow.
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3. Proba aktualizacji mapy ewidencyjnej w skali 1:5000 wsi Bystrzyca Olawska

Na obszarze arkusza mapy o godle 463.232 znajduje sie wie$ Bystrzyca
Ofawska, siedlisko, ktore umiejscowione jest na czternastu arkuszach mapy
zasadnicze] w skali 1:1000 o godfach od 463.232.011 do 463.232 123 Obszar
siedliska wsi pokrywaja dwa zdjecia w skali 1:26 000 o numerach 2401 i 2402 tworzgce
stereogram.

Zdjgcia te zostaly zeskanowane w CODGIK z rozdzielczoscia 1016 dpi, ktora
odpowiada wielkosci piksela na zdjeciu 0.025 mm, a w terenie okolo 065 m.

W systemie VSD-AGH przeprowadzono opracowanie mapy ewidencyjne
z elementami sytuacyjnymi {gtownie drogi, wody i budynki). Zastosowano programowe
postepowanie. Do orientacji bezwzgledne] uzyto  o$miu fotopunktow, ktorych
wspofrzedne sczytano z map w skali 1:1 000. Jednoznaczna identyfikacja tych punktow
na mapie i ekranie nastreczata pewne watpliwosci. co potwierdzity warto$ci $rednich
bledow tej orientacji w miarach terenowych: m, = + 0.80 m, m, = +1.18 m oraz
m,=+149m.

Badanie dokfadnosci opracowanej mapy siedliska wsi Bystrzyca Olawska w skali
1:5000 z zastosowaniem systemu VSD, przeprowadzono w oparciu o porownanie
wspofrzednych 329 szczegotow terenowych sczytanych takze z map w skali 1:1 000.
Dla 116 punktow z 329 uzyskano wspélizedne punktow z operatéw pomiarowych.
Wyniki analizy zamieszczono w tabeli 2.

Tabela 2
Bfedy obliczone na podstawie wspctzednych pochodzacych
Z operatow | zdjec zmap 1:1 000 izdje¢ zmap 1:1 0001 zdjec
( GRANICE ) ( BUDYNKI)
w terenie wskalimapy — wterenie wskalimapy  wterenie w skali mapy
Imj 1:5 000 [m] 1:5 000 Imj 1:5 000
[mm] [mm] [mim]
Liczebnosc n=116 n=115 n=98
m, 1.70 0.34 1.60 0,32 ReZ 0.26
m, 1.62 e, 183 0.37 1.60 0.32
mg 2,88 047 2.43 0.49 2.07 0.41

W rezultacie porownania wspdfrzednych 116 punktéw z operatow
pomiarowych (przyjetych jako bezbtedne) | sczytanych z mapy ewidencyjnej powstate;
w systemie VSD, uzyskano sredni blad m, = + 2.35 m, co w skali mapy 1:5 000 daje
bfad £ 0.47 mm. Jest to wynik niezadowalajacy.

Nastepnie porownano wspatrzedne 115 punktow zatamania granic sczytanych
z map (na niekurczliwym podiozu) w skali 1:1 000 z ich odpowiednikami uzyskanymi
z mapy ewidencyjnej wykonanej w systemie VSD. Przy podobnym jak wyze] zatozeniu
bezblednosci tych pierwszych uzyskano $redni btad m, = £2.43 m - tuta] rowniez
nie sg spetnione parametry dokladnosciowe dia mapy 1:5 000 (+ 0.43 mm na mapie).

W nastepnej kolejnosci poréwnano wspohrzedne 98 punktoéw stanowiacych
narozniki budynkow, dla kiorych w rezultacie porownania wspofrzednych sczytanych
z mapy zasadniczej w skali 1:1 000 i ich odpowiednikow sczytanych z mapy wykonang;
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w systemie VSD — uzyskano my= +2.07 m, co jest wynikiem niezadowalajgcym
(na mapie w skali 1:5 000 btad + 0.41 mm).

Tak wiec stwierdzono, ze badane zdjecia w skali  1:26 000
(przy ww. parametrach ~ skanowania)  nie nadaja sie do aktualizacji mapy
ewidencyjnej/sytuacyjnej w skali 1:5000. Tres¢ tych zdjec, aktuaina w dacie ich
wykonania moze stuzy¢ do celow okreslania stopnia dezaktualizacji map, znacznych
zmian uzytkowania gruntow (w oparciu o fotointerpretacje polowo-kameralna) lub
rejestracji nowopowstatych budynkow, drog, itp.

Poprawienie wynikow akiualizacji czesci sytuacyjnej i ewidencyjnej map obszarow
wigjskich w skali 1:5 000 mogtoby by¢ mozliwe na podstawie zdjec¢ lotniczych w skali
okoto 1:25 000, gdyby punkty do orientacji bezwzgledne] oraz znaczna llos¢ punktow
zatamania granic byta zasygnalizowana przed wykonaniem zdjec.
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